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一、菜单

1.1设备视图

1.1.1设备视图功能介绍

单体设备的三维展示，设备状态与站场图设备状态同步。

1.1.2设备视图功能操作

仿真界面中鼠标左击【菜单】——【设备视图】按钮，在当前界面中开启一

个小窗口，显示如下：

点击站场图中设备在三维窗口显示相应模型，当前已有单体设备:屏蔽门，信号

机，轨道区段，道岔。

1.1.2.1屏蔽门设备视图

在站场图上点击屏蔽门 ，屏蔽门的设备视图显示如下：
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1.1.2.2信号机设备视图

在站地图中点击信号机 ，信号机的设备视图显示如下：

1.1.2.3区段设备视图

在站地图上点击区段 ，区段设备视图显示如下：

1.1.2.4道岔设备视图

在站地图上点击道岔 ，道岔设备视图对应显示为
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【初始化】将模型恢复初始状态，初始状态如下：

【整体拆解/整体复位】分解/复位模型

整体拆解状态如下：
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整体复位后回到初始状态。

【分步拆解/分步复位】点击分步拆解/复位后，以动图形式展示按步骤拆解/复位

设备

【显示/隐藏轨道】点击显示/隐藏轨道，视图对应显示，隐藏轨道状态显示如下：

【设备部件】点击设备部件名称，对应显示设备部件的详细信息。

【其它操作】点击 可最大化/还原视图，点击 关闭设备视图。鼠标左键按住

移动拖拽画面；鼠标右键按住移动改变视角；鼠标中键滚动改变镜头距离。

1.2数字沙盘

1.2.1数字沙盘功能介绍

根据站场图数据生成的大型三维场景，包含站台，轨道，隧道，信号机，道

岔，屏蔽门，列车模型，与站场图上设备状态同步并展示相应的三维效果。

1.2.2数字沙盘功能操作

仿真界面中鼠标左击【菜单】——【数字沙盘】按钮，页面自动跳转至数字

沙盘页面，显示如下：
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点击站台列表上【车站】按钮跳转画面到相应车站位置

点击站台列表上【列车】按钮跳转画面到相应列车位置

【站台信息——隐藏/显示】和【隐藏列车信息——隐藏/显示】单击页面的按钮
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或 ，对应隐藏/显示站台信息或列车信息。

【漫游场景】点击漫游场景按钮，自动移动观看站台内样式

【退出】点击退出关闭标签页，退出数字沙盘

【其它操作】鼠标左键按住移动拖拽画面；鼠标右键按住移动改变视角；鼠标中

键滚动改变镜头距离。

1.3 cctv视图

1.3.1 cctv视图功能介绍

使用三维模型模拟车站中摄像头画面，可以切换画面。
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1.3.2 cctv视图功能操作

仿真界面中鼠标左击【菜单】——【cctv视图】按钮，页面自动跳转至 cctv
视图页面，显示如下：

【切换车站】点击左上角的下拉按钮，在下拉列表中选择车站即可

【切换画面】点击右上角的“四画面”，“双画面”或“自由视角”

四画面显示如下：
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双画面显示如下：

自由视角显示如下：
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【其它操作】四画面和双画面下鼠标不可移动镜头，自由视角下可进行：鼠标左

键按住移动拖拽画面；鼠标右键按住移动改变视角；鼠标中键滚动改变镜头距离。

1.4留言板

仿真界面中鼠标左击【菜单】——【留言板】按钮，弹出留言板页面，显示

如下：

在留言板页面可以进行留言、回复留言等功能。

1.5联系方式

仿真界面中鼠标左击【菜单】——【联系方式】按钮，弹出联系方式页面，

显示如下：
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二、功能按钮

2.1车站切换

点击站场图右上角 按钮，在下拉菜单选择车站，点击后站场图显示

对应车站内容。

或者在站场图上的车站栏点击切换：

2.2 IBP盘

在站场图右上角点击【IBP盘】按钮，页面开启新的标签页，IBP盘页面显

示如下：
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【扣车/取消扣车】：点击 IBP 盘上扣车 按钮，分为上行扣车和下行扣车，点

击相应的扣车按钮后，IBP盘的扣车表示灯亮 ，站台旁出现扣车标识 H，表示

扣车成功；

点击 IBP盘上终止扣车按钮 ，分为上行终止扣车和下行终止扣车，点击相应

的终止扣车按钮后，IBP盘的扣车表示灯灭 ，站台旁的扣车标识消失，终止扣

车成功；

【紧急停车/取消紧停】：在行车状态下，点击 IBP盘紧急停车按钮 ，按压后

表示灯亮，蜂鸣器持续响，站台中央出现红色箭头，即执行成功显示如下：
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到站车辆停车为停车状态，点击 IBP盘取消紧急停车按钮 ，表示灯灭 ，车

辆继续行驶，取消紧停不会切除蜂鸣器持续响，需要按压警报切除按钮 ，按

压后，蜂鸣器静音。

【屏蔽门】：钥匙正常位为禁止位，转至“允许” 位，再按压“开门” 按钮，

表示灯的开门状态亮 ，屏蔽门开启 ，屏蔽门关闭时，表示灯的

显示为 。

2.3加载剧本

在站场图右上角点击【加载剧本】按钮，页面弹出加载剧本窗口显示如下：

选择要加载的剧本点击加载剧本，弹出角色选择

选择角色后进入对应的剧本场景，进行剧本操作，操作正确提示正确，操作错误，

提示：操作错误。点击退出剧本按钮 ，退出剧本场景模拟。

2.4 运行图加载

此按钮在没有按计划行车时显示为【运行图加载】，在站场图右上角点击【运

行图加载】按钮，页面开启新的标签页，用灰色线条表示运行计划线路，运行图

页面显示如下：
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在按计划行车后显示为【运行图预览】。在站场图右上角点击【运行图预览】按

钮，页面开启新的标签页，用紫红色线条显示列车的实际运行线路，运行图页面

显示如下：

2.4.1管理运行计划

在运行图页面点击管【理运行计划按钮】 可弹出管理运行计划

窗口，可以创建或删除运行计划；

点击创建，弹出创建运行计划窗口
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可以选择运行图名称，并设置计划日期范围，设置后系统会在对应时间加载对应

的运行图计划。

2.4.2运行图管理

在运行图页面点击【运行图管理】 可弹出运行图管理窗口：

这里所显示的运行图是用户在运行图编制工作站发布的运行图，用户可通过点击

运行图后的加载按钮选择需要加载的运行图，当状态显示为：已加载，此时用户

可点击【按计划行车】按钮，此时将会根据用户选择的运行图行车。

2.4.3表号/车次

点击表号中的任意一个号，在运行图中会以相应的红色线条显示该服务号对

应的线路：
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点击车次号中的车次，可以查看该车次对应行驶的线路，在运行图中会以相应的

红色线条显示，并在运行图下方显示该车次经过的站台以及到达站点的时间，停

站时间，以及出发时间。

2.5切换到故障模式

站场图的初始模式为普通模式，点击右上角的【切换到故障模式】按钮进入

故障模式，在故障模式下可对信号机、屏蔽门、区段、道岔、列车进行故障设置。

2.5.1信号机故障

操作方式：点击【切换到故障模式】，然后在站场图中右键单击选中要设置

故障的信号机，弹出如下窗口：

【设置故障】点击设置故障，弹出设置故障窗口：
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选择需要设置的故障类型，点击确定，设备设置故障成功，点击取消，不设置故

障。

【取消故障】在故障设置后，需要取消故障时，点击取消故障按钮，弹出取消故

障窗口：

选择需要取消的故障类型，点击确定，设备取消故障成功，点击取消，不取消故

障。

【触发故障管理】点击触发故障管理按钮，弹出窗口：

选择需要设置的故障类型后，点击列车后的激活按钮，再从站场图上选择需要设

置的列车，点击到达区后的激活按钮，再从站场图上选择需要设置的区段，点击

【新增】，提示创建故障成功，页面显示如下：
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当选择的列车到达设置的区段时，故障自动触发，故障状态显示：已触发，设备

处于故障状态。

2.5.2道岔故障

在故障模式点击道岔，显示如下：

设置道岔故障、取消道岔故障及触发故障管理的操作与信号机故障类似。这里不

再介绍。

点击【道岔钩锁】，弹出窗口：

可对道岔进行定位/反位操作。



哈尔滨仿真线路一操作手册
北 京 玖 琏 科 技 有 限 公 司

Beijing JiuLian Technology Co., Ltd.

18

2.5.3区段故障

在故障模式点击逻辑区段，显示如下：

设置区段故障、取消区段故障及触发故障管理的操作与信号机故障类似。这里不

再介绍。

点击【设置备用车】，弹出窗口：

选择需要加载的备用车，选择上下行，即可在该逻辑区段添加备用车辆。

2.5.4列车故障

在故障模式点击列车，显示如下：

设置列车故障、取消列车故障的操作与信号机故障类似。这里不再介绍。

【确认运行至前方站】执行后列车行驶至前方站；

【进路闭塞法行车】执行后，列车按照进路闭塞法行车；

【越引导信号行驶】执行后，列车可通过引导信号，继续行驶；

【越红灯行驶】执行后，列车可越过红灯行驶。
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2.6列车列表

行车状态下在页面右侧点击【列车】按钮，展开列车列表，包含信息有：车

组号，车次号，表号。显示如下：

点击相应车辆，页面跳转至列车对应位置，现地仿真系统中无法跳转,行调仿真

系统可跳转。

2.7按计划行车/初始化

点击【按计划行车】按钮后，弹出设置仿真系统时间的窗口：

设置系统时间后点击确定车辆将按照加载的运行图计划开始行车。

点击【初始化】按钮后，所有操作清除，仿真系统恢复初始状态。

点击【返回】按钮，退出现地仿真系统。
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三、仿真系统站场图设备操作

3.1站场图型

现地仿真系统的站场图显示：

行调仿真系统的站场图显示：

3.2车站的操作

3.2.1控制模式转换

在现地仿真系统中，初始状态为中控状态，车站名称显示为绿色，不可对站

场设备进行操作，所以需要进行控制模式转换。在需要控制的车站左键点击一下

站场图空白处，左下角的操作栏显示为：
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此时执行按钮不可用，点击接收控制/强行站控后，执行按钮可用，点击“执行”，

提示转换成功，车站名称显示为白色，表示此时车站是在站控模式，可在现地中

操作站场设备。

交出控制：执行此操作交出控制权，执行后将无法对设备进行操作，操作方

式和接收控制类似。

行调仿真系统，初始状态为中控状态，行调可操作站场设备，当行调执行交

出控制后，将无法操作设备。

3.2.2自排全开/关
为联锁区所有信号机启动/关闭自排功能。操作方式：点击自排全开/自排全

关后，点击“执行”按钮即可。自排全开状态，信号机名称为绿色，显示如下：

自排全关后信号机名称变为白色，显示如下：

3.2.3追踪全开/追踪全关

设置/取消联锁区所有信号机处于联锁自动排列进路模式。操作方式：点击

追踪全开/追踪全关后，点击“执行”按钮即可。追踪全开状态，信号机名称为

黄色，显示如下：

追踪全关后，信号机名称为白色。
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3.2.4关区信号

封锁联锁区全部信号机。操作方式：点击关区信号，点击“执行”按钮即可。

执行后，信号机显示为蓝红色，如下：

3.2.5重启令解

联锁系统重新启动, 恢复相关命令操作功能。操作方式：点击重启令解，点

击“执行”按钮，页面显示如下：

点击 CR1后，点击 CR2即可。

3.2.6关站信号

封锁车站所有信号机。点击车站名称，左下角操作窗口显示如下：

点击关站信号后，点击“执行”按钮即可。

3.3 信号机的操作

在站场图上点击一个信号机，左下角的操作栏显示如下:

用户可通过操作栏按钮对信号机进行设置。

3.3.1 排列进路/取消进路

进行 ATP进路排列/取消，为 ATO驾驶模式及 ATP驾驶模式的列车提供行

车的进路。操作方式：左键点击欲排列/取消进路的始端信号机和终端信号机，

左下角的操作栏显示如下：
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点击“ATP进路/取消 ATP”后，点击“执行”按钮即可排列进路/取消进路。

注意：当进路中有封锁的区段时，不可排列进路。

3.3.2联锁进路/取消联锁

进行联锁进路排列/取消，为 NRM 驾驶模式及 RM 驾驶模式的列车提供行

车的进路。操作方式：左键点击进路的始端信号机和终端信号机，然后在左下角

的操作栏点击“联锁进路/取消联锁”，点击“执行”按钮即可。

3.3.3引导进路/取消引导

进行/取消引导进路排列。特殊情况下，为 RM驾驶模式的列车提供行车的

进路。操作方式：左键点击进路的始端信号机和终端信号机，然后在左下角的操

作栏点击“引导进路/取消引导”，点击“执行”按钮显示如下：

然后点击 CR1和 CR2即可。开放引导后显示如下：

注意：

1）不是所有的信号机都可以开放引导信号，只有在某些特定情况可以开放

引导：

2）封锁信号机后排列进路，此时在信号机前区段设置红光带后，点击开放

引导可开放引导；

3）排列进路后关闭信号机，在列车占用时可开放引导；

4）设置道岔故障后（挤岔），排列进路，区段附近设置红光带，可开放引

导信号；

5）关闭引导号：列车开过计轴点或等待 30S自动关闭，或手工点击关闭信

号关闭。

3.3.4进路模式

自排单开/单关：设置/取消单架信号机处于 ATS自动排列进路模式。

追踪单开/单关：设置/取消单架信号机处于联锁自动排列进路。
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自排模式下的信号机名称显示绿色，人工模式下信号机名称为白色，追踪模

式信号机显示为黄色。

点击自排单关后，信号机名称变为白色，表示为人工模式；

点击追踪单关后，信号机名称变为白色，表示为人工模式；

自排单开/单关、追踪单开/单关的操作方式：点击信号机，点击操作栏的按

钮，点击“执行”即可。

注意：在自排模式/追踪模式下排列进路后，不会改变信号机的进路模式，但取

消进路后，信号机为人工模式，显示为白色；在追踪模式下，不可直接转为自排

模式，需要先转为人工状态（点击追踪单关）再点击自排单开；在自排模式下，

不可直接转为追踪模式，需要先转为人工状态（点击自排单关）再点击追踪单开。

3.3.5封锁信号/解封信号

封锁信号：封锁信号机，禁止开放，操作方式：点击欲封锁的信号机，再点

击操作栏的封锁信号按钮，点击“执行”即可，封锁后的信号机显示为：

解封信号的操作：点击一个被封锁的信号机，点击操作栏的解封信号按钮，点击

执行，操作栏显示如下：

点击 CR1后，10S内点击 CR2即可解封，解封后信号机显示恢复正常。若超时

未点击 CR2则解封失败。

3.3.6重复开放/关单信号

重复开放：当信号关闭状态下，可点击开放信号来开启信号机；信号机在开

放状态下显示为绿色，如下：

此时我们可以点击该信号机，再点击操作栏的关单信号按钮，点击“执行”，

即可关闭信号，关闭后的信号机显示为红色，如下：
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重复开放与关单信号的操作类似。

3.4区段的操作

在站场图上点击一个区段，左下角的操作栏显示如下:

用户可通过操作栏按钮对区段进行设置。

3.4.1轨区设限/轨区消限

轨区设限：轨道区段限速设定。在站场图上点击欲设限的区段，点击操作栏

中的轨区设限按钮，操作栏页面显示如下：

选择一个速度，点击“执行”显示如下：

点击 CR1后，10S内点击 CR2即可。设限成功后，会在区段旁显示限速的速度

标识，如图：

轨道消限的操作方式与轨区设限类似，消限成功后区段旁将不再显示数字。

3.4.2强解区段

解锁进路中的轨道区段。操作方式如下：点击进路锁闭状态下的区段，在操

作栏中点击强解区段按钮，页面显示如下：
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点击 CR1后，10S内点击 CR2即可。

3.4.3封锁区段/解封区段

封锁区段：禁止通过该轨道区段排列进路。操作方式：在站场图中点击区段，

在操作栏中点击封锁区段按钮，点击执行即可。封锁后的区段显示如下：

解封区段：允许通过该轨道区段排列进路。操作方式：在站场图中点击被封

锁的区段，在操作栏中点击解封区段按钮，点击执行，显示如下：

点击 CR1后，10S内点击 CR2即可。解封后区段恢复显示。

3.5道岔的操作

在站场图上点击一个道岔，左下角的操作栏显示如下:

用户可通过操作栏按钮对道岔进行设置。

3.5.1封锁道岔/解封道岔

封锁道岔：禁止通过道岔区段排列进路。操作方式：点击道岔，在操作栏中

点击封锁道岔按钮，点击“执行”即可，封锁的道岔显示：
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解封道岔：允许通过道岔区段排列进路。点击封锁的道岔，在操作栏点击解封道

岔按钮，点击“执行”，依次点击 CR1和 CR2即可解封。解封后道岔恢复显示。

3.5.2单锁道岔/取消锁定

单锁道岔：锁定道岔，阻止转换。操作方式：点击道岔，在操作栏点击单锁

道岔按钮，点击“执行”即可锁定，单锁后的道岔名称显示红色框，如下：

单锁后的道岔不可执行转换或者强行转换命令。

取消锁定：取消道岔锁定，道岔可以转换。操作方式：点击单锁的道岔，在

操作栏点击取消锁定按钮，点击“执行”，依次点击 CR1和 CR2即可取消锁定。

取消锁定后道岔名称恢复白色，且道岔可进行转换。

3.5.3转换定位/反位

转换道岔方向为定位/反位。点击道岔，点击转换定位/转换反位按钮，点击

“执行”即可。

3.5.4封锁/解封区段

禁止/允许通过该轨道区段排列进路。

3.5.5轨区设限/轨区消限

道岔区段限速设定/取消道岔区段限速。

3.5.6强解道岔

解锁进路中的道岔区段。操作方式：点击一个进路锁闭的道岔，再在操作栏

中点击强解道岔按钮，点击“执行”，页面显示：
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点击 CR1后，10S内点击 CR2即可强解道岔。

3.6故障报警

当系统中产生故障时，报警模块会在相应的 A、B、C报警红色闪烁显示，

并且会有报警提示音，显示如下：

点击声音按钮，将会停止报警声音，点击闪烁的对应级别的报警按钮，进入报警

列表，显示如下：

可在已确认栏中打勾确认报警，确认后不再闪烁。
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四、司机模拟驾驶系统
点击右下角【按计划行车】，弹出设置仿真系统时间窗口，如图所示：

设置时间和加载列车数后点击确定，列车开始按计划行车。点击站场图左上角【菜

单】——【司机视角】，进入司机视角，如下图所示：

在列车选择框中选择预驾驶的车辆，画面将以动画显示车辆运行。

4.1司机模拟驾驶系统的功能模块

4.1.1驾驶台

用计算机仿真的方法对驾驶台上的按钮和司机控制器进行模拟，达到实时监

控和展示的效果，效果图如下：



哈尔滨仿真线路一操作手册
北 京 玖 琏 科 技 有 限 公 司

Beijing JiuLian Technology Co., Ltd.

30

4.1.2显示屏

信号显示屏也是驾驶台上的车速显示屏，用来显示信号的信息，如车的车速，

车的开关门信息，车的运行等级和模式等，效果图如下：

故障显示屏代表了系统中的故障模块，显示如下：
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【列车仪表——显示/隐藏】

【车内监控——显示/隐藏】
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【返回】点击返回按钮退出司机视角

4.2司机驾驶功能操作：

【换端】：在列车到站时点击后司机对列车进行换端驾驶；

【BM/CBTC】：用于 BM/CBTC 模式的转换；

【RM】：受控（ATP)人工驾驶模式（限制人工驾驶模式）按钮开关，带绿色指

示灯，按下“RM”按钮后，按钮灯亮，车载 ATP 系统允许列车以 25Km/h 的

最大 速度运行，如果超速将启动紧急制动。

【左关门/开左门】：列车到站后点击，可开启/关闭左车门，关门/开门动作可在

列车监控中显示，列车仪表黄色车门出现左向箭头闪烁显示。

【右关门/开右门】：列车到站后点击，可开启/关闭右车门，关门/开门动作可在

列车监控中显示，列车仪表黄色车门出现右向箭头闪烁显示。

【ATO启动】：按钮开关，带绿色指示灯 当指示灯亮时，按压该按钮，启动 ATO

自动驾驶；

【ATP切除】：不受人工控，切除人工控制状态；

【紧急制动】：红色蘑菇型按钮开关，叩击按钮，启动紧急制动（直到列车停止），

受电弓落下并且所有的高速断路器分断。按钮保持在按下位置，逆时针转动恢复，

如果锁闭司机台紧急制动也起作用；

【前后拉杆】：鼠标左键拖动到“前”或“后”，控制列车行进方向；

【牵引/制动拉杆】：鼠标左键按住上下拖动控制列车速度。



哈尔滨仿真线路一操作手册
北 京 玖 琏 科 技 有 限 公 司

Beijing JiuLian Technology Co., Ltd.

33

五、派班工作站
在 ATS 车辆段派班工作站上可以创建基本出入库计划和指定日期的在线

出入库计划，选择的日期只能是当天日期之后（不包括当天）。如果该出入库计

划已存在，系统将给出告警，提示出入库计划已存在，不能创建，只能够打开修

改。具体操作如下：

鼠标点击【菜单】——【派班计划加载】弹出派班计划窗口，显示如下：

在派班选择框中选择一个时间，弹出对话框：

点击确定按钮，系统自动生成派班计划，如下图所示：

在列表中可更改车组号，点击保存按钮即可保存派班计划成功。

当用户点击按计划行车时，系统将根据用户设置的派班计划出车，并且【派

班计划加载】按钮变为【派班计划预览】，点击后显示如下：
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六、ISCS工作站
综合监控系统（ISCS）的主要目的是将各个分散孤立的自动化系统联结为

一个有机的整体，实现地铁各专业相关系统之间的信息互通、资源共享，提高各

系统的协调配合能力，提高地铁全线的整体自动化水平。

ISCS主体系统集成的子系统包括：电力监控系统（PSCADA）、环境与机

电设备监控系统（BAS）、火灾报警系统（FAS）、屏蔽门系统（PSD）、自动

售检票/门禁系统（AFC、ACS）、信号系统（SIG）。综合监控系统通过网络提

供自动、手动控制和监视子系统的功能，设备状态在计算机屏幕里的图元上表示

出来，操作员可以清楚地了解整个系统的状态。在我们的仿真系统中，用户可点

击地图列表的 ISCS工作站的“开始仿真”按钮进入 ISCS 工作站。进入后界面

显示如下：

6.1车站栏

用户可通过车站选择栏选择该条线路的各个车站，操作方式：用户可鼠标左

键点击车站来切换显示的车站（该条线路一共 21站），或点击按钮进行场所切

换（控制中心、车辆段、停车场、主所 1、主所 2）

6.2子系统

用户可通过页面下方的子系统栏去查看各个子系统的状态。子系统栏如下：
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6.2.1电力监控系统

电力监控系统负责对全线供电设备的监控管理，以确保牵引供电系统和全线

的电力变配电系统安全可靠和经济运行。PSCADA 系统的功能主要有控制、数

据采集处理、显示、报警、调度事务管理以及维修、事故抢修等调度功能。

PSCADA 系统实行中心级、车站控制室两级管理，中心级、车站控制室和

设备就地级三级控制。ISCS通过网络把各变电所 PSCADA系统集成起来，完成

对全线各类电力设备的中央级监控功能和车站控制室的监控功能。变电所内的电

力设备就地级监控功能由变电所 PSCADA系统自身完成。

用户在子系统栏点击电力监控系统——牵引降压所主接线图，然后点击车

站、控制中心、停车场或主场所等，会显示对应场所的降压变电所主接线图。

车站的降压变电所主接线图：

控制中心的主接线图，显示如下：
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车辆段的主接线图，显示如下：

停车场的主接线图，显示如下：

主所 1的主接线图显示为：
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主所 1的主接线图显示为：

在主变电所接线图界面鼠标移动到图元上，会显示白色框，此时可双击图元，弹

出开关控制阀窗口：

点击操作栏的【控分选择】，弹出“请执行或取消操作”对话框：



哈尔滨仿真线路一操作手册
北 京 玖 琏 科 技 有 限 公 司

Beijing JiuLian Technology Co., Ltd.

39

点击“执行”按钮后，系统响起报警音，点击右下角的“报警”按钮，如下：

点击“确定”按钮后停止报警。

6.2.2环境与设备监控系统

环境与设备监控系统（Building Automatic System，简称 BAS系统），能对

车站机电设备进行自动化监控及管理，即可以实现地铁机电系统的统一管理，也

可实现省电节能的目标。一般轨道交通线各短、停轨和车辆段设有相对独立的环

的设备监控系统，负责全线正常、阻塞工况下的通风空调系统、水系统、给排水

系统、照明系统、电扶梯等设备的运行状态监视和控制管理。BAS实现中心级、

车站级两级管理，中心级、车站级、就地级三级控制方式。ISCS通过网络把各

站点的 BAS集成起来，完成对全线机电设备的中央监控功能和车控室监控功能。

机电设备的就地级监控功能由 BAS系统自身完成。

用户可在车站栏选择车站或场所后，在子系统栏点击环境与设备监控系统，

查看。鼠标左击【环境与设备监控系统】，弹出菜单显示如下：
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6.2.2.1隧道通风系统

隧道活塞风与机械通风系统（TVF 系统），简称隧道通风系统。在车站隧

道的出站端，设置了一条直通地面的活塞风道，正常运行时。只通过列车行驶产

生的活塞效应，通过活塞风道实现隧道与地面换气，即自然通风。

在弹出的菜单列表选择【隧道通风系统】可查看隧道通风系统状态，显示如

下：

6.2.2.2大系统

地铁车站公共区空调通风兼排烟系统，简称大系统。大系统主要负责地体车

站的公共区范围内的空气环境调节。

点击【环境与设备监控系统】在弹出的菜单列表选择【大系统】可查看大系

统状态，显示如下：
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6.2.2.3小系统

设备管理用房空调通风兼排烟系统，简称小系统。小系统主要负责地铁车站

设备及管理用房的空气环境调节。

点击【环境与设备监控系统】在弹出的菜单列表选择【小系统】可查看小系

统原理图，小系统有三个模式，可点击切换查看，显示如下：

6.2.2.4空调水系统

地铁通风空调系统水系统，主要作用是用于制冷。空调水系统为车站空调系

统提供冷源，供给车站大小系统。

点击【环境与设备监控系统】在弹出的菜单列表选择【空调水系统】可查看

空调水系统原理图，显示如下：
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6.2.2.5 VRV多联空调

VRV 全称 Variable Refrigerant Volume。对地铁环境进行放热或吸热。

点击【环境与设备监控系统】在弹出的菜单列表选择【VRV多联空调】可

查看 VRV多联空调原理图，显示如下：

6.2.2.6给排水系统

提供地铁运营所必须的生产生活，消防等用水。收集排出废水，污水，雨水

等，保证地铁的安全正常运营。

点击【环境与设备监控系统】在弹出的菜单列表选择【给排水系统】可查看

给排水系统状态，显示如下：
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6.2.2.7照明系统

通过设置各种场景控制和应急预案，实现对地铁站内照明实现自动化控制和

集中控制，实现节能减排和提高乘客舒适度的目的。在火灾发生时，能更准确。

安全。迅速地指示逃生线路，且能集中管理。

点击【环境与设备监控系统】在弹出的菜单列表选择【照明系统】可查看照

明系统状态，显示如下：

6.2.2.8电扶梯系统

点击【环境与设备监控系统】在弹出的菜单列表选择【电扶梯系统】可查看

电扶梯系统状态，显示如下：
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6.2.2.9人防门/防淹门

防淹门（FG）,轨道交通线在穿越河流时设置防淹门，ISCS对 FG进行集成，

负责监视防淹门状态。

点击【环境与设备监控系统】在弹出的菜单列表选择【人防门/防淹门】可

查看，点击右上角的人防门/防淹门按钮切换显示，人防门显示如下：

防淹门显示如下：

6.2.2.10传感器

显示各个监控系统传感器状态。

点击【环境与设备监控系统】在弹出的菜单列表选择【传感器】可查看传感

器页面，显示如下：
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6.2.3火灾报警系统

一般轨道交通线车站、停车场、车辆段和主变电站均设有 FAS系统，负责

公共区、设备房和区间等区域的火灾报警以及对气体灭火系统、防火阀、消防水

泵等设备进行监控。

ISCS通过网络把各站点 FAS集成起来，完成 FAS中央级监控功能和车站级

监控功能。ISCS与各站点内相对独立的 FAS共同构成全线完整的 FAS。

6.2.4屏蔽门系统

轨道交通线地下车站设有屏蔽门，ISCS通过网络把各个点 PSD集成起来，

负责监视屏蔽门状态，提供服务和安全保障。

点击子系统栏的【屏蔽门系统】按钮显示如下：
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6.2.5自动售检票/门禁

自动售检票系统：轨道交通线各车站和控制中心设有独立的 AFC系统。负

责监控 AFC设备的工作状态、客流引导、各种数据的统计分析等。

在控制中心和车站 ISCS实现与AFC系统互联，ISCS实现对客流信息和AFC

设备状态信息的监视功能。

门禁系统：轨道交通线各车站、停车场、车辆段和控制中心设有 ACS系统，

用于轨道交通建筑内外的出入通道、重要设备管理用房的智能化控制管理，确保

轨道交通运营环境的安全保障。

在控制中心和车站 ISCS通过网络与 ACS系统互联，ISCS完成对 ACS设备

的监控功能。

6.2.6信号系统

轨道交通线各车站和控制中心设有独立的 SIG，负责监全线的列车运营状

况。在子系统栏选择【信号系统】按钮，弹出菜单如下：

6.2.6.1列车时刻表

在子系统栏选择【信号系统】按钮，在弹出的列表中选择【列车时刻表】，

可以查看运行图，点击右侧的表号和车次号，图中会以红色线条显示该车次的运

行计划图，如下：
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6.2.6.2信号系统

在子系统栏选择【信号系统】按钮，在弹出的列表中选择【信号系统】，可

以查看大屏站场图如下：

6.3故障设置

点击右下角故障设置按钮，弹出如下窗口：

可在故障列表中选择需要设置的故障后，点击确定即可。

6.4事件

点击右下角【事件】按钮可查看事件，弹出页面如下：
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七、大屏工作站
可查看线路的整个站场图，以大屏显示，可通过鼠标左键按住移动视图。
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八、运行图编制工作站
点击运行图编制工作站进入草稿运行图列表，显示如下：

8.1创建运行图

点击【创建运行图】按钮，弹出新建运行图窗口：

可选择正常新建、从发布运行图创建、导入运行图三种方式创建运行图。

从发布运行图创建：选择“从发布运行图创建”，选择发布运行图后输入运

行图名称，点击确定即可创建。

正常新建：选择“正常新建”，页面显示如下：
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输入运行图名称后点击确定即可创建。

导入运行图：点击【导入运行图】按钮，页面显示如下：

点击+，选择导入的运行图文件即可。

创建的运行图在草稿运行图列表显示。

8.2绘制运行计划

点击运行图列表中的 按钮，页面跳转至运行图编辑界面：

在该页面可进行运行计划的绘制和修改等操作。

绘制运行计划的步骤：交路设置——设置停站时间——设置运行等级——设

置折返时间——生成计划。

1）交路设置

在页面左上角点击【配置】，在下拉列表中选择【交路设置】，进入交路设

置页面，如下：
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新建一条交路时，我们在右侧的编辑界面的起始区段选择框选择一个起始区段，

或者点击起始区段后的【激活】按钮，此时激活按钮为红色，再选择点击左侧的

站场图上一个正确的起始区段；再点击终到区段后的【激活】按钮，再从左侧的

站场图上选择点击一个正确的终到区段，选择完成后交路名称会自动填充，在方

向选择框选择交路的运行方向左行或者右行，起始区段和终到区段添加完成后可

添加中间经停的区段，点区段后的【激活】按钮，再点击站场图中的区段，点击

【添加】按钮来手动添加起始区段到终到区段之间的所有交路区段；或者点击【生

成经停区段】按钮自动生成经停的区段。如若不需要经停，也可以不添加经停区

段，或者添加后使用移出即可。完成后点击【保存】按钮，即可保存一条交路。

注意：

a. 【激活】按钮显示蓝色时则表示没有激活，此时不可选择区段，显示红

色则表示激活，可选择区段；

b. 同样的交路只能设置一个，如果设置错误需要删除或编辑时，点击【预

览】按钮，显示交路列表，如下：
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在此界面可点击编辑或点击删除。用户只可编辑删除自定义的交路，系统默认的

交路只可预览，无法进行编辑删除。

c. 在设置交路时，系统会自动判断交路是否符合逻辑，若不符合则不可生

成，并提示相应原因。

2）设置运行等级

此功能可设置列车在起始站到终点站之间的运行速度，在页面左上角点击

【配置】，在下拉列表中选择【运行等级设置】，显示如下：

在此界面首行的等级输入框可修改全部区段的运行速度，单位为 KM/H，每两个

区段后的等级框里的数值是运行时间，单位为秒。在首行的等级输入框输入一个

速度后，每个区段后的等级输入框里的时间相应会重新计算，修改后点击更新即

可。如果只更改其中某个两个区段之间的运行时间，则可直接在区段后的输入框

进行修改，修改后点击更新按钮即可。

3）设置停站时间

在页面左上角点击【配置】，在下拉列表中选择【停站时间设置】，显示如

下：

窗口界面显示每个站的系统默认运行时间为 30秒，可修改每一站的停站时间，
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在需要修改的车站后停站时间输入框修改时间再点击更新即可。

4）折返时间设置

此功能是为用户设置的交路设置折返时间，在页面左上角点击【配置】，在

下拉列表中选择【折返时间设置】，弹出折返配置页面，如下：

系统会自动设置已存在交路的默认折返时间，用户可在此界面修改运行计划的折

返轨的折返时间，修改后点击保存即可。

5）生成计划

点击【工具】按钮下拉列表【生成计划】，或者点击页面右侧的【生成计划】

按钮，弹出窗口如下：
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在生成计划页面可选择生成一条或者多条服务，选择后在输入框和选择框填入设

定的值，点击确定即可生成计划。

注意：

1）在绘制运行图的时候，用户可直接使用系统默认生成的交路，若系统中不存

在用户需要的，则需要用户自己配置添加一条交路（详见交路设置）；

2）运行等级、停站时间和折返时间可不作修改，使用系统默认数值；

3）选择交路时，出库交路应与交路的起始区段或终到区段相同，出库交路也需

要和交路的起始区段或终到区段相同。若出入库的交路与交路没有衔接，则无法

生成运行计划。
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8.3运行图编辑

8.3.1增加计划

此功能目的是增加一趟新计划车。在页面点击左上角【编辑】按钮下拉列表

的增加计划，或者右侧的【增加计划】按钮添加一个计划车，点击后弹出窗口：

输入服务号后点击确定，弹出窗口如下：

在窗口页面点击增加任务
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在交路列表选择需要经停的交路后，点击确定，页面显示如下：

如需添加多条任务，则可继续点击【增加任务】按钮，对于需要修改和删除的任
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务，则可在该页面点击任务后点击相应的【修改任务】或【删除任务】按钮即可。

当任务设置完成后，点击【确定】按钮即可增加一条计划显示在运行图页面。

8.3.2删除、移动和复制计划

删除计划：删除一趟计划车。点击页面右侧【表号车次】按钮，选择一个服

务号，再点击【删除计划】按钮即可，或者在选择服务号之后，点击页面左上角

【编辑】按钮的下拉菜单的【删除计划】。被删除的计划不再在运行图中显示。

移动计划：将某一计划车的运行时间提前或推迟。点击页面右侧【表号车次】

按钮，选择一个服务号，再点击【移动计划】按钮，弹出窗口：

在窗口设置后点击确定即可平移此列车。或者在选择服务号之后，点击页面左上

角【编辑】按钮的下拉菜单的【移动计划】。

复制计划：复制一趟计划车的相关参数。点击页面右侧【表号车次】按钮，

选择一个服务号，再点击【复制计划】按钮，弹出窗口：

在窗口设置后点击确定即可复制计划，复制后生成的计划显示在运行图。或者在

选择服务号之后，点击页面左上角【编辑】按钮的下拉菜单的【复制计划】。

8.3.3编辑任务

增加任务：此功能目的是为一条计划线添加新的运行任务，操作如下：点击
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页面右侧【表号车次】按钮，选择一个服务号后选择车次号，再点击【增加任务】

按钮，弹出窗口：

在交路列表点击欲增加的任务点击确定即可。或者在选择服务号之后，点击页面

左上角【编辑】按钮的下拉菜单的【增加任务】。

删除任务：为一条计划线删除现有的运行任务。点击页面右侧【表号车次】

按钮，选择一个服务号后选择车次号，再点击【删除任务】按钮，

选择要删除的内容点击确定即可。或者在选择服务号之后，点击页面左上角【编

辑】按钮的下拉菜单的【删除任务】。

修改任务：为一条计划线修改运行任务。可修改任务开始的时间和运行等级，

点击页面右侧【表号车次】按钮，选择一个服务号后选择车次号，再点击【修改



哈尔滨仿真线路一操作手册
北 京 玖 琏 科 技 有 限 公 司

Beijing JiuLian Technology Co., Ltd.

60

任务】按钮，如下：

在窗口的运行等级和开始时间框内作出相应修改后点击确定即可。或者在选择服

务号之后，点击页面左上角【编辑】按钮的下拉菜单的【修改任务】。

8.3.4运行图其它操作

清除数据：点击【清除数据】可以删除整个运行图。

有效性检查：点击【有效性检查】后系统会检查当前基本计划中各个列车的

任务之间是否存在冲突，并显示检查结果。

测试运行：点击【测试运行】后页面跳转至仿真系统界面，点击【按计划行

车】后，将会按照用户绘制的运行图行车。

8.4运行图发布

在草稿运行图列表中，操作栏显示如下：

在此栏中我们绘制完成后运行图点击【发布】按钮即可发布运行图，发布后的运

行图可在仿真系统的【运行图加载】中使用。

此外，点击【修改名称】即可修改运行图名称，点击【删除】则删除运行图。
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九、教学系统
教学系统分为 ATS现地工作站和 ATS行调工作站，点击不同的工作站对应

进入各工作站的课程教学。以 ATS现地工作站为例，介绍教学系统的操作，具

体操作如下：

1、登录实训平台；

2、在页面左侧地图列表点击仿真线路，在展开的列表中点击教学系统，选

择【ATS现地工作站】；页面右侧显示如下：

3、创建课程：

方法一：在教学系统首页右上角点击 按钮，进入草稿课程列表，

如图：

在课程名称后的操作栏，可查看该课程的课程详情，对课程进行内容排序，

以及删除课程。

点击【从发布课程新建】按钮，弹出窗口如下：

选择和填入课程信息后点击确定创建课程，创建成功的课程将显示在课程列表，
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点击【发布】按钮，弹出窗口：

选择该课程关联的班级，点击确定即可发布成功课程。

方法二：点击【新建】按钮，弹出窗口：

点击创建即可创建课程，创建成功的课程可点击【课程详情】按钮进入编辑课程
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页面，显示如下：

可在课程树右键点击课程名称，编辑课程和创建章节，编辑完成后，点击【发布】

按钮，即可发布成功课程。

4、发布成功的课程将会在教学系统首页展示，我们选择一个课程，点击课

程后的【进入课程】按钮，页面显示如下：

5、点击一个实训名称，页面跳转至实训仿真系统，显示如下：
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6、实训有三种模式：教学模式、练习模式、测验模式。

【教学模式】点击教学模式按钮，点击右下角的【开始】按钮，提示：请开始操

作，开始实训教学，根据系统提示完成操作，操作正确/错误会有相应的提示，

操作实训完成点击【结束】按钮，完成实训教学；

【练习模式】点击练习模式按钮，点击右下角的【开始】按钮，提示：请开始操

作，开始实训练习，操作正确/错误会有相应的提示，操作实训完成点击【结束】

按钮，完成实训练习；

【测验模式】点击测验模式按钮，点击右下角的【开始】按钮，提示：请开始操

作，开始实训测验，操作实训完成点击【结束】按钮，完成实训测验；

注意：在实训过程中，点击【开始】按钮开始计时，点击【结束】停止计时，在

测验模式下，左上角显示得分，根据操作是否正确和操作时间显示对应的实训得

分。

【实训列表】点击实训列表按钮，展开该课程中的所有实训，可点击选择需要实

训的名称进入实训。

【返回】点击返回退出课程实训。
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十、考试系统
考试系统分为 ATS现地工作站和 ATS行调工作站，点击不同的工作站对应

进入各工作站的考试试卷。以 ATS现地工作站为例，介绍考试系统的操作，具

体操作如下：

1、登录实训平台；

2、在页面左侧地图列表点击仿真线路，在展开的列表中点击考试系统，选

择【ATS现地工作站】；页面右侧显示如下：

3、在试卷列表中选择一个试卷，点击试卷名称后的【查看详情】按钮，页

面显示如下：

4、点击【开始考试】按钮进行开始，点击【返回】回到课程列表；点击开

始考试后，进入仿真考试系统，左下角显示考试倒计时，显示如下：
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点击【开始】按钮，开始实训操作，点击【结束】，完成该项操作。

注意：点击开始后左上角开始计时，此处的计时为每项实训的计时，点击结

束后停止计时，点击【下一题】/【上一题】按钮，计时重置。

5、点击【查看试题】按钮，可查看试卷所有实训试题，页面显示如下：

点击相应的实训名称进入相应实训操作，点击提交试卷，弹出提示对话框，点击
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【确定】提交试卷，点击【取消】继续考试（当试卷到达最后一项实训操作时页

面也显示【提交试卷】按钮）。

6、提交试卷后页面会显示考试结果详情，如下：

点击【返回考试列表】按钮，页面返回到试卷列表。

7、在试卷列表页面下方点击【试卷管理】按钮，可创建和编辑试卷。页面

显示如下：

点击【新增】按钮，显示如下：
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在页面输入相应内容后，点击【下一步】，页面显示如下：

点击【添加规则】，弹出窗口：
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选择需要的实训和操作类型，设置题数和每题分值，点击确定，则成功添加一条

规则，添加后页面显示如下：

可以继续添加规则，在该页面也可对规则进行编辑和删除，规则添加完成后，可

点击【创建】按钮，新增试卷成功，在试卷列表展示。

新增试卷也可从已创建的试卷名称后点击【快速创建】按钮，点击后页面显
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示如下：

更改试卷名称和试卷其它可更改内容后，点击下一步，进入试卷规则页面，编辑

规则后点击【快速创建】按钮即可成功创建试卷。

注意：新创建的试卷名称与已有试卷名称不能一致，新创建的实训内容（即

考试规则）与已有试卷不能一致，若一致则无法创建。

点击【编辑】按钮可更改试卷名称和试卷是否试用，编辑页面显示如下：
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修改后点击更新，编辑成功。

【删除】在试卷列表点击删除按钮，弹出确认对话框，点击确定删除考试。
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十一、综合演练云平台
该仿真系统结合现地、行调仿真系统的操作功能，通过生成二维码可邀请

用户，分配角色后可进行全岗位的联动实训。综合演练平台的很多功能操作与现

地仿真系统或行调仿真系统一致，这里我们不再重新介绍，我们主要将主要介绍

一些新的功能操作。

11.1邀请成员

在综合演练云平台点击左上角的【菜单】——【生成二维码】，页面弹出二

维码窗口，其他人员扫描二维码后即可获得房间权限进入房间，获得了房间进入

权限的账号，同时 PC端弹窗邀请信息，点击确定即可进入房间

或通过 PC端首页的 进入房间，点击快速入口后显示如下：

点击【加入新房间】按钮进入。加入房间后等待管理员分配角色，开始仿真后界

面自动切换。

11.2成员管理

综合演练同一房间内有 6类角色，分别为调度员、车站值班员、司机、通号、

车辆段信号楼及电力调度。

可分配角色数量=管理员综合演练云平台权限（公用）数量-1。
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角色分配完成后，由管理员在房间内开启仿真系统，仿真开始后所有人员共

用该系统，可进行全岗位的联动实训。

在综合演练云平台点击左上角的【菜单】——【成员管理】，弹出仿真成员

管理窗口，如图：

当其他用户扫描二维码进入房间后，用户名称在该仿真用户列表显示，已进入的

用户显示绿色，扫描二维码未进入房间的用户名称显示灰色。管理员可在角色列

表的下拉框中选择用户名称以此分配成员角色，如下图所示：
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右键成员名称可以将成员踢出房间，如下图所示：
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【添加仿真成员】点击添加仿真成员按钮 ，弹出如下窗口：

在添加仿真成员下拉框选择角色，输入成员名称，点击确定即可，添加后的角色

显示在仿真成员管理中。

11.3调度电话

设置仿真成员角色后，点击【调度电话】按钮，弹出如下窗口：

点击选择角色成员，选择后点击右下角的电话拨打按钮 ，被拨打的用户

接到通话邀请，拨通后显示如下：
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点击右下角的话筒按钮 ，开始说话，再次点击话筒则结束并发送该条语音给

通话的成员。点击 结束通话。

11.4设备故障视图

故障模式设置故障后在综合演练云平台点击左上角的【菜单】——【设备故

障试图】，显示如下：

无故障状态下列表为空，在故障列表点击【前往确认】按钮页面跳转至对应故障

位置，以屏蔽门故障为例显示如下：

点击右下角的修理按钮，即可修复故障，修复故障完成后显示如下：
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点击右上角的【设备间】 按钮，进入设备间，显示如下：

鼠标左键按住移动拖拽画面；鼠标右键按住移动改变视角；鼠标中键滚动改变镜

头距离。

点击 退出设备间。

【退出】点击退出按钮，退出设备故障视图。

11.5设备管理

在综合演练云平台点击左上角的【菜单】——【设备管理】，显示如下：
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